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1. Назначение, общее устройство, комплект и технические 

характеристики. 

Тахеометр – оптико-электронный геодезический прибор нового 

поколения, с комплексной измерительной, вычислительной записывающей 

и программной системами, которые удовлетворяют не только 

увеличивающимся требованиям автоматизации обработки цифровой 

информации, но и новым стандартам в технологии и удобству работ. 
Тахеометр предназначен для решения комплексных геодезических 

задач: 
 создание сетей планово-высотного обоснования; 
 выполнение топографических съемок; 
 выполнение исполнительных съемок; 
 автоматизированного решения в полевых условиях различных 

геодезических и инженерных задач при помощи прикладных 

встроенных программ. 
Кроме того, тахеометром можно производить отдельные 

геодезические измерения: 
 горизонтальных и вертикальных углов; 
 расстояний; 
 определение полярных координат; 
 определение превышений и отметок точек; 
 определение прямоугольных координат. 

Общее устройство тахеометра 
Тахеометр состоит их двух основных частей: 

 неподвижная часть (основание прибора); 
 подвижная (алидадная) часть. 

Неподвижная часть представляет собой подъемное трехопорное 

устройство (трегер), оснащѐнное круглым уровнем. 
Подвижная часть включает: 

 алидадная колонка; 
 пульт управления с экраном; 
 цилиндрический уровень; 
 зрительная труба; 
 оптический визир; 
 аккумуляторная батарея; 
 закрепительные и микрометренные винты. 

Комплект прибора включает: 
1. тахеометр в укладочном ящике: 

 тахеометр; 
 зарядное устройство; 
 отражатель; 
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 запасные части; 
 паспорт и руководство по эксплуатации. 

2. штатив. 
Состав электронного блока тахеометра (в алидадной части) 

включает: 
1. Угломерное устройство – кодовый теодолит с электронным 

сканированием горизонтальных и вертикальных кругов в угломерных 

единицах: градусы, минуты, секунды. 
2. Дальномерное устройство – инфракрасный светодальномер с длиной 

волны излучения – 850 Нм. Измерение расстояний методом сравнения фаз. 
3. Вычислительное устройство. 
4. Записывающее устройство. 
5. Программное обеспечение. 
6. Жидкокристаллический экран (ЖКЭ). 
7. Кнопочный пульт управления. 

 
Основные технические характеристики. 

Увеличение – 26˟ 

Поле зрения – 1˚20' 
Закрепительные и наводящие винты-соосные, с флажками-зажимами. 
Угловые измерения – средняя квадратическая ошибка измерения угла – 3'' 

Измерение расстояний 
 с одной отражательной призмой до 5000 м. 
 с отражающей пленкой до 300 м. 
 безотражательный режим до 200 м. 
 минимальное расстояние 1,6 м. 
 точность измерения ±3÷10 мм 

Цена делений уровней: 
 круглого – 10'  
 цилиндрического 30'' 
Центрирование – графический ЖК. 
Клавиатура – 25 клавиш. 
Вес – 5,4 кг. 
Объем памяти – 10000 точек. 
Электропитание – батарея ВС-65, V = 7,2 в. 
Время непрерывной работы до 8 часов. 
Рабочая температура от -20˚

С до +50
˚
С. 
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Устройство тахеометра SOKKIA  
Части электронного тахеометра 

 

1. Ручка 
2. Закрепительный винт  
3. Метка высоты инструмента 
4. Слот для батареи 
5. Разъем ввода/вывода данных 
6. Подъемный винт 
7. Основание трегера 
8. Грубый визир 
9. Фокусирующее кольцо зрительной трубы 
10.  Окуляр зрительной трубы 
11.  Диоптрийное кольцо оптического центрира 
12.  Крышка сетки нитей оптического центрира 
13.  Окуляр оптического центрира 
14.  Защелка трегера 
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15.  Паз для установки буссоли 
16.  Наводящий винт вертикального круга 
17.  Закрепительный винт вертикального круга 
18.  Наводящий винт горизонтального круга 
19.  Закрепительный винт горизонтального круга 
20.  Объектив 
21.  Цилиндрический уровень 
22.  Юстировочные винты цилиндрического уровня 
23.  Панель 
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Пульт управления прибора 

 

Позиции (клавиши) управления. 
 Включение / выключение питания 

[ON] Включение питания 
[ON] (нажата) + подсветка Отключение питания 

 
 Переключение типа отражателя 

Тип отражателя может быть изменен только, когда на экране отображается 

символ цели. 

[SET] 
Переключение типа отражателя (в серии 50RX: 

Призма/Пленка/Нет (без отражателя)) 
(в приборах серии 50X : Призма/ Пленка) 

 

 Включение / выключение лазерного целеуказателя / указателя створа 

(только в тахеометрах серии 50RX) 

Подсветка (держать 

нажатой) 

Для включения/выключения лазерного 

целеуказателя/указателя створа нажмите и 

удерживайте нажатой эту клавишу, пока не 

раздастся звуковой сигнал. 
 

 Использование программных клавиш 
Назначения программных клавиш выводятся в нижней строке экрана. 

[F1] – [F4] 
Выбор функции, соответствующей 

программной клавише 

[FUNC] 
Переключение между страницами экранов 

режима измерения (когда размещено больше 

4-х программных клавиш) 
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 Ввод букв/цифр 
[SFT] Переключение режимов букв и цифр 

[0] to [9] 

В режиме ввода цифр нажмите клавишу с 

соответствующей цифрой. 
В режиме ввода букв вводятся символы, 

изображенные над соответствующей 

клавишей в определенной 

последовательности. 

[.]/ [±] 

Ввод десятичного знака/знака «+» или «-» в 

режиме ввода цифр. 
В режиме ввода букв вводятся символы, 

изображаемые над соответствующей 

клавишей в определенной 

последовательности. 

[<]/[>] 
Перемещение курсора влево и вправо / 

Выбор других функций. 
[ESC] Отмена введенных данных. 
[BS] Удаление символа слева. 

[←] 
Выбор/подтверждение введенного 

слова/значения. 
{▲}/{▼} Перемещение курсора вверх и вниз. 

{►}/{◄} 
Перемещение курсора вправо и влево/ 

Выбор другой опции. 
[←] Подтверждение выбора. 

 

Пример: Выбор типа отражателя 
 Нажмите [EDM]  
 Используя {▲}/{▼}, перейдите на «Отажатель» 
 Отобразите нужную опцию с помощью клавиш {►}/{◄}. Вариантами 

является «Призма», «Пленка» и «Нет». 
 Нажмите {←} или {▼} для перехода к следующей опции. Выбор 

принят, и вы можете переходить к установке следующей опции. 

 



10 

 

 Переключение режимов 
[КОНФ] От режима статуса к режиму конфигурации 
[ИЗМЕР] От режима статуса к режиму измерений 
[SD/USB] От режима статуса к режиму внешнего ЗУ 

[ПАМ] От режима статуса к режиму памяти 

[ESC] 
Возвращение в режим статуса из любого 

режима 
 

Экран статуса 

 
 
SET…RX     - тип инструмента 
Вер.           – версия прикладного программного обеспечения 
Файл A      - файл работы 
Экран режима измерений 

 
S              - Расстояние 
Z              - вертикальный угол 
ГУп         - горизонтальный угол 
ПП           - значение поправки призмы 
PPm        - значение атмосферной поправки 
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P1            - номер страницы 
 
Экран измерений 
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2. Подготовка тахеометра к работе 

Установка прибора и грубое центрирование. 

 
Установка прибора: 
Установить ножки штатива (1) над точкой стояния и выдвинуть их на 

удобную для наблюдений высоту, зафиксировать их, используя винты штатива 

(2).
Установить прибор на столике штатива (3). Подъемные винты трегера (4) 

желательно установить в среднее положение 
 

Грубое центрирование: 
После установки штатива над точкой стояния (репером) плоскость 

столика штатива (3) должна быть примерно горизонтальна. 
Глядя через оптический центрир (5), установить центр (центральный 

кружок центрира) над точкой стояния, используя подъемные винты трегера. 

Для фокусировки изображения центрального кружка центрира, повернуть 

окуляр. 
Чтобы отфокусировать изображение репера, следует вращать 

диоптрийное кольцо окуляра оптического центрира.

 
Горизонтирование точное центрирование 

 



13 

 

 
Грубое центрирование: 
Привести пузырек круглого уровня (6) в нуль-пункт, регулируя ножки 

штатива (1). 
 

Точное горизонтирование: 
Установить продольный уровень параллельно двум подъемным винтам 

трегера. 
Вывести пузырек уровня в нуль-пункт, поворачивая два подъемных 

винта трегера a и b одновременно в противоположных направлениях. 
Повернуть прибор на 90

˚ и отгоризонтировать третьим винтом. 

Поворачивая прибор вокруг вертикальной оси, убедиться в том, что пузырек 

уровня не смещается от центра больше чем на одно деление. 
 
Точное центрирование: 
Перемещать трегер на столике штатива до тех пор, пока изображение 

репера не появится в центральном круге оптического центрира, повторить 

горизонтирование при необходимости несколько раз. 
Фокусировка зрительной трубы. 

Фокусирование сетки нитей: 
Навести на яркую равномерно окрашенную поверхность и 

поворачивать окуляр зрительной трубы до тех пор, пока сетка нитей не 

станет четкой. 
 
Фокусирование объекта 
Навести на объект, и поворачивать фокусировочное кольцо зрительной 

трубы до тех  пор, пока объект не станет четким. 
 

Включение прибора. 
Прибор включается клавишей ON. На короткое время на дисплее 

появляется заставка с логотипом  SOKKIA, номером версии программного 

обеспечения (важно для последующих обновлений) и установленными 

значениями: 
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 дополнительной константы 
 масштаба 
 температуры 
 атмосферного давления 

Компенсатор включается автоматически вместе с включением прибора. 

Если горизонтирование произведено неточно, то минуты и секунды отсчетов 

углов будут меняться рывками. 
 
3. Решение основных инженерно-геодезических задач 

Задача 1. Измерение расстояния 
Схематическое изображение измерения расстояния представлено на 

рис. 1 

 
Последовательность решение задачи: 

1. Подготовка прибора к работе 
2. Вход в программу решение задачи 
3. Измерение расстояния 

Структурная таблица решения задачи: 
NN 
n/n 

Программное 

действие (команда) 
Клавиша 

включения 
Отображение экрана 

I.Подготовка прибора к работе 

1 
Установка и 

крепление прибора 
 

 

2 
Горизонтирование 

прибора 
 

 

3 
Подготовка 

зрительной трубы 
 

 

4 Включение прибора  
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5 
Выход на режим 

«измерения» 

 

 

 
 

 

6 
Проверка установки 

отражателя 
 

 

 

7 
Включение позиции 

«дальномер»  
 

8 
Выбор вида 

отражателя 
 

 

 

 

 

9 
Проверка точности 

горизонтирования  

 
II.Измерение расстояния 

1 
Наведение на точку 

объекта  
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2 
Включение режима 

для измерения 

расстояния 

 

 

 

3 
Включение позиции 

«расстояние»  
 

4 
Остановка решения 

задачи 
 
 

 

5 
Включение позиции 

«вида расстояния» 
и «уточнение вида» 

 

 

 

6 
Выключение 

прибора 
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Задача 2. Измерение горизонтального угла 
Схематическое изображение измерения отдельного горизонтального 

угла представлено на рис. 2 

 
(Вариант измерения с установкой нулевого отсчета по левому направлению) 

Последовательность решения задачи: 
1. Подготовка прибора к работе 
2. Вход в программу решение задачи 
3. Получение результата решения задачи 

Структурная таблица решения задачи 
NN 
n/n 

Программное 

действие 

(команда) 

Клавиша 

включения 
Отображение экрана 

I.Подготовка прибора к работе 

1 
Установка и 

крепление 

прибора 
 

 

2 
Горизонтирование 

прибора 
 

 

3 
Подготовка 

зрительной трубы 
 

 

4 
Включение 

прибора  
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5 
Выход на режим с 

меню 
 

 

 

6 
Включение 

позиции 

«дальномер» 
 

 

7 
Выбор вида 

отражателя 
 

 

 

 

 

8 
Проверка 

точности 

горизонтирования 
 

 
II.Вход в программу и решение задачи 

1 
Выход на 

программу 

решения задачи 

 

 

 

2 
Наведение на 

точку левого 

направления 
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3 
Установка 

нулевого отсчета 

на позиции Уст.О 
 

 

4 
Наведение на 

точку правого 

направления 
 

 

5 

Чтение на экране 

величины 

горизонтального 

угла 

 

 

6 
Переход к 

другому виду 

экрана 
 

 

7 
Выключение 

прибора 
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Задача 3. Определение недоступного расстояния 
Схематическое изображение определения недоступного расстояния 

представлено на рис. 3 

 

Последовательность определения недоступного расстояния  

1. Подготовка прибора 
2. Вход в программу решение задачи 
3. Измерения на приборе и получение результата  

Структурная таблица решения задачи 

NN 
n/n 

Программное 

действие (команда) 

Клавиша 

включени

я 
Отображение экрана 

I.Подготовка прибора к работе 

1 
Установка и 

крепление прибора 
 

 

2 
Горизонтирование 

прибора 
 

 

3 
Подготовка 

зрительной трубы 
 

 

4 Включение прибора  

 

5 
Выход на режим 

измерений 
 

 

 



21 

 

6 Выход на режим меню  

 

 

7 
Включение позиции 

«дальномер»  
 

8 
Выбор вида 

отражателя 
 

 

 

 

 

9 
Проверка точности 

горизонтирования  

 
II.Вход в программу решение задачи 

1 
Выход на режим 

измерения расстояния 
 

 

 
2 Наведение на точку А   
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3 
Включение позиции 

«расстояние» 
 

 

 

4 
Выход на режим с 

меню 
 

 

 
5 Наведение на точку В   

6 
Выход на позицию 

«недоступного 

расстояния» 

 

 

 
 

III.Получение результата 

1 
Получение результата 

недоступного 

расстояния АВ 
 

 

2 
Подтверждение 

полученного 

результата 
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Задача 4. Определение высоты недоступного объекта 
Схематическое изображение определения высоты недоступного 

объекта представлено на рис. 4 

 
Последовательность выполнения задачи 

1. Подготовка прибора к работе 
2. Вход в решаемую задачу и проведение измерений 
3. Проведение результата и контрольные измерения  

Структурная таблица решения задачи 

NN 
n/n 

Программное 

действие 

(команда) 

Клавиш

а 

включе

ния 

Отображение экрана 

I.Подготовка прибора к работе 

1 
Установка и 

крепление прибора 
 

 

2 
Горизонтирование 

прибора 
 

 

3 
Подготовка 

зрительной трубы 
 

 

4 
Включение 

прибора  

 

5 
Выход на режим 

меню 
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6 
Включение 

позиции 

«дальномер» 
 

 

7 
Выбор вида 

отражателя 
 

 

 

 

 

8 
Проверка точности 

горизонтирования  

 
II.Вход в решаемую задачу и проведение измерений 

1 
Выход на режим 

измерений 
 

 

 

2 
Наведение на 

точку 1  
 

3 
Измерение 

расстояния до 

точки 1 
 

 



25 

 

4 
Выход на режим с 

меню 
 

 

 

5 
Включение меню 

выбор позиции 

«ВНО» 

 

 

 

6 
Наведение на 

точку 2  
 

7 
Включение 

позиции «ВНО»  

 

8 
Включение 

позиции 

«наблюдать» 
 

III.Получение результата 
После включения позиции «наблюдать», содержание экрана 

1 
Остановка 

измерений  

 

2 
Контрольные 

измерения 

 

 

 
 

3 
Завершение 

измерений  
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Задача 5. Ориентирование тахеометра на начальной точке (решение 

обратной геодезической задачи) 
Схематическое изображение ориентирования тахеометра представлено 

на рис.5 

 
Последовательность решения задачи: 

1. Подготовка прибора к работе 
2. Вход в решаемую задачу 
3. Получение результата решения задачи 

Структурная таблица решения задачи 

NN 
n/n 

Программное 

действие 

(команда) 

Клавиша 

включения 
Отображение экрана 

I.Подготовка прибора к работе 

1 
Установка и 

крепление 

прибора 
 

 

2 
Горизонтирование 

прибора 
 

 

3 
Подготовка 

зрительной трубы 
 

 

4 
Включение 

прибора  
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5 
Выход на режим с 

меню 
 

 

 

6 
Включение 

позиции 

«дальномер» 
 

 

7 
Выбор вида 

отражателя 
 

 

 

 

 

8 
Проверка 

точности 

горизонтирования 
 

 
Вход в решаемую задачу 

1 
Выход на режим с 

меню 
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2 

Включение 

позиции «меню» и 

выбор позиции 

«координаты» 

 

 

 

3 
Набор координат 

станции 
 

 

4 
Возврат на 

позицию 

«ориентирование» 
 

 

5 
Наведение на 

ориентирную 

точку 
 

 

6 
Набор координат 

ориентирной 

точки 
 

 

7 
Подтверждение 

набора  

 
III.Получение результата 

1 
Чтение значения 

дирекционного 

угла 
 

 

2 

Включение 

позиции 

«расстояние» и 

чтение его 
 

 

3 
Подтверждение 

результата  
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Задача 6. Определение координат точки (Решение прямой геодезической 

задачи) 

 
Условие: тахеометр ориентирован 

Последовательность решения задачи: 
1. Подготовка прибора к работе 
2. Вход в решаемую задачу  
3. Наведение на определяемую точку и получение результата 

Структурная таблица решения задачи: 

NN 
n/n 

Программное 

действие 

(команда) 

Клавиша 

включения 
Отображение экрана 

I.Подготовка прибора к работе 

1 
Установка и 

крепление 

прибора 
 

 

2 
Горизонтирование 

прибора 
 

 

3 
Подготовка 

зрительной трубы 
 

 

4 
Включение 

прибора  
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5 
Выход на режим с 

меню 
 

 

 

6 
Включение 

позиции 

«дальномер» 
 

 

7 
Выбор вида 

отражателя 
 

 

 

 

 

8 
Проверка 

точности 

горизонтирования 
 

 
II.Вход в решаемую задачу 

1 
Выход на режим с 

меню 
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2 
Выбор в меню 

позиции 

«координаты» 

 

 

 
III.Наведение на определяемую точку и получение результата 

1 
Наведение на 

точку  
 

2 
Включение 

позиции 

«наблюдение» 
 

 

3 

Получение 

координат 

определяемой 

точки 
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Задача 7. Обратная засечка 
Схематическое решение обратной засечки представлено на рис. 7 

 
Условие: тахеометр не ориентирован 

Последовательность решения задачи: 
1. Подготовка прибора к работе 
2. Вход в решаемую задачу 
3. Измерение по точкам и получение результата 

Структурная таблица решения задачи 
NN 
n/n 

Программное 

действие (команда) 
Клавиша 

включения 
Отображение экрана 

I.Подготовка прибора к работе 

1 
Установка и 

крепление прибора 
 

 

2 
Горизонтирование 

прибора 
 

 

3 
Подготовка 

зрительной трубы 
 

 

4 Включение прибора  
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5 
Выход на режим с 

меню 
 

 

 

6 
Включение позиции 

«дальномер»  
 

7 
Выбор вида 

отражателя 
 

 

 

 

 

8 
Проверка точности 

горизонтирования  

 
II.Вход в решаемую задачу 

1 
Вызвать режим с 

позицией меню 
 

 

 

2 

Включить позицию 

меню и выбрать 

задачу обратная 

засечка 
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III.Измерение по точкам и получение результата 

1 
Включить позицию 

«XYH»  

 
Работа с точкой 1 

2 
Наведение на 

первую точку  
 

3 
Включение позиции 

«расстояние»  
 

4 
Включение позиции 

«Да»  

 

5 
Проведение набора 

координат первой 

точки 
 

 

6 
Включение позиции 

«следующий»  
следующий 

 
Работа с точкой 2 

7 
Включить позицию 

«XYH»  

 

8 
Наведение на вторую 

точку  
 

9 
Включение позиции 

«расстояние»  
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10 
Включение позиции 

«Да»  

 

11 
Проведение набора 

координат второй 

точки 
 

 

12 
Включение позиции 

«следующий»  

 
Работа с точкой 3 

13 
Включить позицию 

«XYH»  

 

14 
Наведение на третью 

точку  
 

15 
Включение позиции 

«расстояние»  
 

16 
Включение позиции 

«Да»  

 

17 
Проведение набора 

координат третьей 

точки 
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18 
Включение позиции 

«вычисление»  

 
Получение результата 

19 
Включение позиции 

«результат»  

 

20 Ошибки координат 
 

 

21 Фиксация результата  
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Задача 8. Вынос точки по координатам 
Схематическое решение выноса точки по координатам представлено на 

рис. 8 

 
Условие: тахеометр ориентирован 

Последовательность решения задачи: 
1. Подготовка прибора к работе 
2. Ориентирование тахеометра 
3. Вход в решаемую задачу 
4. Вынос точки по координатам 

Структурная таблица решения задачи 
NN 
n/n 

Программное действие 

(команда) 
Клавиша 

включения 
Отображение экрана 

I.Подготовка прибора к работе 

1 
Установка и крепление 

прибора 
 

 

2 
Горизонтирование 

прибора 
 

 

3 
Подготовка зрительной 

трубы 
 

 

4 Включение прибора  
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5 
Выход на режим 

измерение» 
 

 

 

6 
Включение позиции 

«дальномер»   

7 
Выбор вида 

отражателя 
 

 

 

 

 

8 
Проверка точности 

горизонтирования 

прибора 
 

 
II.Ориентирование тахеометра 

1 
Выход на режим с 

«меню» 
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2 
Включение позиции 

«меню» и выбор 

позиции «координаты» 

 

 

 

3 
Набор координат 

станции 
 

 

4 
Возврат на позицию 

«ориентирование» 
 

 

5 
Наведение на 

ориентирную точку  
 

6 
Набор координат 

ориентирной точки 
 

 

7 Подтверждение набора  

 

8 
Чтение значения 

дирекционного угла 
 

 

9 
Включение позиции 

«расстояние» и чтение 

его 
 

 

10 
Подтверждение 

результата  
 

III. Вход в решаемую задачу 
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1 
Выход на режим с 

«меню» 
 

 

 

2 
Включить позицию 

«меню» 
 

 

 

3 
Включить позицию 

«вынос в натуру» 
 

 

4 
Выбрать пункт 

«данные для выноса» 
 

 

5 
Введите координаты 

точки выноса 
 

 

6 

Переключение экрана 

с режима данных в 

режим выноса по 

дальности и углу 

 

 

 

7 
Установка данных для 

выноса  

 

8 

Включить позицию 

«измерение», чтобы 

начать вынос 

координат 
 

 

IV. Вынос точки по координатам 

1 Поворот угломерной 
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части прибора до тех 

пор, пока значение       

«α ГУ» не станет 

равным 0° 

 

 

2 

Перемещение призмы 

в направление от или к 

инструменту, до тех 

пор пока значение «В-
НД» не станет равным 

0 

 

 

3 

Нажать клавишу и 

определиться в 

направлении смещения 

призмы (вынос точи 

закончен, когда на 

экране четыре стрелки 

направления 

перемещения) 

 

 

 

4 
Возврат к исходному 

экрану  
 

 


